
Тип R�������������� R�������������� R�������������� R�������������� R�������������� R��������������
Ход Короткий Стандарт Короткий Стандарт Короткий Стандарт

Резьба М8×1 М10×1 М14×1.5
Макс. поглощение энергии на ход (Дж) 1) 0.5 1 1.5 3 3.7 10
Скорость 
столкновения v (м/с)

Исполнение Н 2)
0.05�1�1 0.05�2�2 0.05�1�1 0.05�2�2 0.05�1�1 0.05�2�2

Исполнение ���� 2) 0.05�1�1 0.05�1�1 0.05�1�1
Температура окружающей среды (°С) −10 ~ +60
Макс. рабочая частота �� (�икл/мин)�� (�икл/мин) (�икл/мин) 1) 80 70 45
Макс. отклонение от оси удара (град.) 3
Усилие на сжатой пружине (Н) 4.9 5.4 8.0 8.4 14.6 17.4
Усилие на растянутой пружине (Н) 2.8 5.4 6.4
Макс. приводное усилие �� (Н)�� (Н) (Н) 245 422 814
Вес (г) Базовое исполнение 15 23 65

С колпачком 16 25 70
1) При температуре 20~25 °С
2) Только для амортизаторов со стандартным ходом

Конструкция
Спецификация
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RJ08
Поз. Наименование Материал
1 Трубка Спе�иальная сталь, никелированная
2 Поршневой шток Спе�иальная сталь, никелированная
3 Поршень Нерж. сталь
4 Подшипник Спе�иальный подшипниковый материал
5 Направляющая пружины Инструментальная сталь, о�инкованная, 

хроматированная
6 Стопорное коль�о Медь
7 Возвратная пружина Стальная проволока, о�инкованная, 

хроматированная
8 Упор Конструк�ионная сталь, никелированная
9 Коль�о Синтетический полимер
10 Заглушка −
11 Аккумулятор Синтетический полимер
12 Уплотнение штока Синтетический полимер
13 Коль�о Синтетический полимер
14 Держатель колпачка Конструк�ионная сталь, о�инкованная, 

хроматированная
15 Колпачок Уретан

Принадлежности

Тип
Гайка ограничения хода Запасной

колпачок Кронштейн
Базовое исполнение С колпачком

R�0805�08050805
RB08S RBC08S RBC08C

−
R�0806�08060806 RB08-X331
R�1006�10061006

RB10S RBC10S RBC10C
−

R�1007�10071007 RB10-X33110-X331-X331
R�1410�14101410

RB14S RBC14S RBC14C
−

R�1412�14121412 RB14-X33114-X331-X331
* Установка колпачка возможна только на амортизаторы исполнения ��

Амортизаторы

Резьба Длина 
хода (мм)

Скорость 
столкновения (м/с)

Номер для заказа
Без колпачка С колпачком

М8х1.0
5 0.05�1 R�080��080�080� R�080���080��080���

6
0.05�2 R�080���080��080��� R�080����080���080�����
0.05�1 R�080���080��080��� R�080����080���080�����

М10x1.0
6 0.05�1 R�100��100�100� R�100���100��100���

7
0.05�2 R�100���100��100��� R�100����100���100�����
0.05�1 R�100���100��100��� R�100����100���100�����

М14Х1.5
10 0.05�1 R�1410�14101410 R�1410��1410�1410��

12
0.05�2 R�141���141��141��� R�141����141���141�����
0.05�1 R�141���141��141��� R�141����141���141�����

Технические характеристики

Номер для заказа

1

Длина хода S (мм) 5 6 6 7 10 12

непрерывно возрастающее усилие сопротивления (в отличие от ступенчато возрастающего усилия 
в базовой модели) и обеспечивает плавный ход амортизатора.

Сокращает время такта при использовании с исполнительными механизмами короткого хода.

Предназначен для мягкой остановки легких объектов или объектов, движущихся cо скоростью до 2 м/с

ǒ ʈесурс 3 млн ʮиклов (в 1.5 раза вʳше, чем у амортизаторов RB)
 ● Вытесняемое масло проходит по спиральным канавкам переменной глубины. Такое решение создает 

● Быстрое поглощение энергии (по сравнению с серией RB время демпфирования снижено на 30%).

● Уплотнение штока с грязесъемником
● Исполнения со стандартным и коротким ходом
● Установочные размеры соответствуют серии RB

RJ�
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Амортизатор

Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия

Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия

Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия

Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия Поʛлощаʝмая ʵнʝрʛия

Прочие виды (качающаяся масса, удар, причиной которого не является пневмоцилиндр и т.д.)
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Размеры

Тип Базовое исполнение Гайка С колпачком
D H ���� MM S G К В С h E ���� Z

R�080� 2.8 6 46.8 M8×1 40.8 5 7 12 13.9 4 6.8 55.3 8.5
R�100� 3 7 52.3 M1010×1 45.3 7 9 14 16.2 4 8.7 62.3 10
R�141� 5 12 79.1 M14×1.5 67.1 8 12 19 21.9 6 12 92.6 13.5
R�080� 2.8 5 45.8 M8×1 40.8 5 7 12 13.9 4 6.8 54.3 8.5
R�100� 3 6 51.3 M10×1 45.3 7 9 14 16.2 4 8.7 61.3 10
R�1410 5 10 77.1 M14×1.5 67.1 8 12 19 21.9 6 12 89.6 13.5

Номер 
для заказа

Совместимый
амортизатор

В D H �� MM T X Установочный
болт

RB08-X331 R�0806�08060806 15 Ø4.5/Ø8�4.4/Ø8�4.48�4.4 7.5 32 M8×1 10 20 M4
RB10-X331 R�1007�10071007 19 Ø5.5/Ø9.5�5.4 9.5 40 M10×1 12 25 M5
RB14-X331 R�1412�14121412 25 Ø9/Ø14�8.6 12.5 54 M14×1.5 16 34 M8

Базовое исполнение С колпачком
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ɺʠʜ ʫʜʘʨʘ Масса на ленте
транспортера,

горизонтально

Падающая

масса

Качающаяся
масса

с поворотным
приводом

столкновения
Скорость

Кинетическая
энергия

Работа приводного
усилия

Поглощаемая
энергия

Эффективная
масса

Удар сверху вниз

ʅɽ ʧнʝʚʤʦʮилиндр)

Удар снизу вверх

(источник -
ʅɽ ʧнʝʚʤʦʮилиндр)

(источник -
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приведены на стр. 2-189
Размеры гайки ограничения хода
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не должно превышать следующих значений:

Тип                              Усилие (Н)
380

630

900

1600

1700

2000

RJ

M8 x 1.0 M10 x 1.0 M14 x 1.5

1.67 3.14 10.8

Диаметр отв. под резьбу (мм)

Тип
Резьба

Момент затяжки (Нм)

Для исполнения с колпачком допустимое отклонение  θ1 < 1°

2

R
Базовое исп.  С колпачком

Шток Не вращайте!

Не повредите!

ʘS
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